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SST. - M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej
1.1.1Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z budowa pomostu rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Szczegdtowa Specyfikacja techniczna ( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t zwiazanych z budowa w/wym. pomostu.
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja :
- budowa przyczoétka:
- roboty ziemne;
- deskowanie;
- montaz zbrojenia;
- betonowanie;
- wykonanie impregnacji hydrofobowej betonu przyczotkow;
- budowa podpor palowych:
- whicie pali;
- wykonanie glowic pala;
- montaz oczepow;
- czyszczenie strumieniowo - Scierne do drugiego stopnia czysto$ci
konstrukcji petnosciennych;
- malowanie pgdzlem farbami do gruntowania konstrukcji petnosciennych;
- malowanie pgdzlem farbami nawierzchniowymi konstrukcji petnosciennych;
- montaz dzwigaréw na oczepach;
-montaz pomostu drewnianego i porgczy;
1.4. Okreslenia podstawowe.
Dlugo$é mostu - odlegltos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiordéw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem, Wykonawcea i
projektantem.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawcg, upowazniona do kierowania  robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Konstrukcja nosna mostu (przesto)- czgs¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj nosny dla
przeniesienia obciazen od ruchu kolowego.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow. Koryto -
element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni. Laboratorium -
drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora. Pomost - budowla inzynierska stuzaca do:
a) cumowania niewielkich jednostek ptywajacych, jak todzie, kajaki, jachty,
b) uprawiania wedkarstwa,
c) rekreacji..
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadani obcigzen od ruchu na podtoze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
Warstwa wyroéwnawcza - warstwa shluzaca do wyrdéwnania nier6wnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.
Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen do ruchu na podtoze Podbudowa moze



sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i $rodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze. Pobocze - cz¢$¢ korony
drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednocze$nie do bocznego poparcia konstrukcji nawierzchni.
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora - wszelki polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego, moze sktada¢ si¢ z pelnej Sciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych.
Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu) - odlegto$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona
w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szerokos$¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.
Szerokos$¢ uzytkowa obiektu -szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczego6lnych rodzajéow ruchu oraz
szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przyjezdni dolem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.
Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST
i poleceniami Inspektora. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacjg.
Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe polecenia przekazane przez Inspektora
Wykonawcy stanowia cz¢§¢ Umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach przetargowych.
Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego i zapewni¢ spetnienie nastgpujacych warunkow zabezpieczajacych przed :
- zanieczyszczeniem ciekéw wodnych odpadkami, pytami, paliwami, olejami,

chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;
- zanieczyszczeniem powietrza pylami itp.
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
- mozliwo$cia powstania pozaru
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obciazaja Wykonawce.
1.6. Ochrona przeciwpozarowa:
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdOw ochrony p-poz.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
placu budowy.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b niepozadanych.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robo6t albo przez personel Wykonawecy.
1.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp.
Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegldlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Ochrona i
utrzymanie robét
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelki materialy i urzadzenia uzywane do robot od Daty
Rozpoczgceia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora. Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do
czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
1.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow:



Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora o swoich dziataniach ,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
2. Materialy
2.1. Zrédta uzyskania materialéw
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Szczegdtowej Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu robot. Na wszelkie materiaty zastosowane przy budowie mostu Wykonawca zobowiazany jest przedstawic
aktualna aprobate IBDiM i deklaracj¢ zgodnosci.
2.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora.
2.3.Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 whasciwos¢ do robét i byty dostgpne do kontroli
przez Inspektora
2.4.Wariantowe stosowanie materialow
Na zastosowanie innego niz w dokumentacji materialu w wykonywanych robotach Wykonawca musi zyska¢ zgodg
Inspektora.
3. Sprzet.
Dobor sprzgtu do wykonania robot przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac jako$¢ robot okreslona
SST.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym, bedzie odpowiada¢ wymaganiom ochrony $rodowiska i przepisom dotyczacym jego uzytkowania, oraz
bedzie zaakceptowany przez Inspektora.
4. Transport.
4.1. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
wykonania robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bgdzie usuwacé na biezaco i na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych i dojazdach do placu budowy. Wybdr $rodkdéw transportu pozostawia si¢ do decyzji
Wykonawcy.
5. Wykonanie robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za ich zgodno$é z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora. Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia harmonogram robot.
6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.
6.2. Dokumenty budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie
od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco. Do
dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
-terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny

przerw w robotach,



- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu i ostatecznego odbioru robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je
przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

7. Obmiar robot.

7.1. Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t w jednostkach ustalonych w kosztorysie
ofertowym.

7.2. Obmiary robdt zakrywanych bgda dokonywane przez Inspektora przy udziale Wykonawcy.

8. Odbiér robot.

8.1. Podstawa do oceny jakosci i ilosci odbieranych robot zgodnie z SST sa badania i pomiary wykonane zar6wno w
czasie realizacji jak i po zakonczeniu robdt oraz ogledziny podczas dokonywania odbioru.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor.

8.3. Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i
wartosci.

Odbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w terminie ustalonym w warunkach
kontraktu, przy udziale Inspektora i Wykonawcy.

8.4. Do odbioru koncowego, Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty :

- projekt budowlano - wykonawczy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne,

- dziennik budowy,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- sprawozdanie techniczne,

- o$wiadczenie kierownika budowy o poprawno$ci wykonania robot,

- powykonawcza inwentaryzacj¢ geodezyjna,

- zestawienie ilo$ci 1 warto$ci wykonanych rob6t wg wzoru kosztorysu ofertowego

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

8.5. Odbior ostateczny (pogwarancyjny) polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstawa ptatno$ci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji Kosztorysu Ofertowego Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie i bedzie obejmowac :

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos$¢ pracy sprzetu,

- koszty posrednie,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych

wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym, Cena jednostkowa zaproponowana przez
Wykonawce za dana pozycje w Wycenionym Slepym Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$é

zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robot objgtych ta pozycja kosztorysowa.

Koszt zabezpieczenia placu budowy oraz zabezpieczenia przeszkody wodnej przed zanieczyszczeniem nie podlega
odregbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé
podatku VAT.



S.S.T. PRACE POMIAROWE.

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
mostowych.
1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy SST dotycza wszystkich czynno$ci umozliwiajacych:
- wyznaczenie repera roboczego w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawiazaniu do niwelacji panstwowe;j.
- stala kontrolg niwelacyjna realizowanych elementow obiektu,
- wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej,
1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w DM.00.00.00.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z Projektem, Specyfikacja i
poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".
2. Materialy
Do wykonania robdt wg M.01.01.01 konieczne sa nastepujace materiaty: trzpienie stalowe, paliki drewniane..
3. Sprzet
Do wykonania robot objgtych M.01.01.01 konieczny jest sprzgt geodezyjny taki jak:
- niwelator,
- miernicze tasmy stalowe,
- teodolit.
4. Transport.
Dowolny rodzaj srodkéw transportowych, stuzacy do przewozu geodetdow, sprzgtu geodezyjnego oraz materiatow
potrzebnych do zakresu robét.
5. Wykonanie robot.
5.1. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych
Wszystkie punkty wysokoSciowe i repery robocze przy obiektach inzynierskich musza by¢é nawiazane do reperow
panstwowych. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien zalozy¢ nowe punkty wysokosciowe (stupki
betonowe z bolcem), ustali¢ ich wysokos$¢ w stosunku do reperow panstwowych i je chroni¢ przez caly czas realizacji
budowy.
5.4 Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej.
Czynnosci zwiazane z inwentaryzacja winny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi w tym zakresie instrukcjami i
przepisami przez geodetg uprawnionego.
Mapa z inwentaryzacji powykonawczej musi by¢ potwierdzona przez Inspektora.
6. Kontrola jakosci robot. WWymagania
dla robo6t pomiarowych:

- wysoko$¢ reperow +0,5 cm,
- wysokosci elementow projektowanych + 1,0 cm,
- doktadnosci pomiar6w poziomych + 1 em/50 m.

7. Odbiér robot

Odbidr robdt objetych Specyfikacja.M.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych elementéw z
Projektem.

8. Obmiary

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja rozliczeniu ryczattowemu obejmujacemu wykonanie wszystkich
robot sktadowych okreslonych w p. 1.3. Cena ryczattowa powinna zawiera¢ si¢ w cenie calego kontraktu poniewaz
jest to robota wykonywana na koszt Wykonawcy.

9. Podstawa platnoSci.

Roboty te sa wykonywane na koszt Wykonawcy i powinny by¢ uwzglednione w koszcie catego kontraktu przez
wykonawcg.



S.S.T. WYKOPY W GRUNTACH NIESKALISTYCH.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy przyczotka
pomostu i obejmuja:
- wykopy mechaniczne pod przyczotek:
- transport samochodami samowytadowczymi na odlegto$¢ 5 km.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w DM.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Projektem, Specyfikacja i
poleceniami Inspektora . Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".
2. Materialy.
Nie dotyczy.
3. Sprzet.
Przed przystapieniem do robot sprzet musi uzyska¢ akceptacje Inspektora.
4. Transport.
Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu musi by¢ dostosowany do kategorii gruntu jego objgtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz odleglosci transportu. Wydajno$¢ srodkdéw transportowych powinna byé
dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urobku.
Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa , zarowno w
obrgbie pasa robot ziemnych jak i poza nim.
5. Wykonanie robot.
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia rz¢dnych terenu z
danymi wg PW.
Roboty ziemne nalezy wykona¢ do rzednych okreslonych w PW. Sposdb wykonywania wykopow powinien
gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robdt . Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia
naturalnej struktury gruntu dna wykopu, przy czym w poréwnaniu do projektowanego poziomu powinna byé
pozostawiona nienaruszona warstwa gruntu o grubosci min. 0,20 m. Warstwa ta powinna by¢ usunigta bezposrednio
przed betonowaniem fundamentu. W przypadku przeglebienia wykopu w stosunku do poziomu przewidzianego w
projekcie dopuszcza si¢ wyrownanie poziomu posadowienia przez pogrubienie korka betonowego.
6. Kontrola jakosci robét.
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrdcic¢ na:

- sposoOb odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwosci:

- zapewnienie statecznosci skarp;

- prawidtowo$¢ wykonania obudowy wykopu z grodzic;

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu;

- doktadno$¢ wykonania wykopow.
7. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa jest 1m* wydobytego gruntu w stanie rodzimym.
8. Odbior robét.
Roboty ziemne uzna si¢ za wykonane, jezeli wszystkie wyniki pomiaréw beda zgodne z PW.
9. Podstawa platnosci.
Cena dla wykopow w gruntach kategorii I - V obejmuje:

- prace pomiarowe;

- wykonanie wykopow z transportem gruntu na odktad.
10. Przepisy zwiazane.
10.1. Normy.
PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.'
PN-72/8932-01 ,, Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne".



S.S.T. PALE STALOWE.

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczeg6lowe dotyczace rob6t wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia, kontroli i odbioru robot zwiazanych z:
- transportem rur stalowych na budowg;
- whiciem pali z rur stalowych w grunt.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z polskimi normami i ST M- 00 00 00 ,,Wymagania og6lne".
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz
SST M 00 00 00 ,, Wymagania ogdlne".
2. Materialy.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST M 00 00 00 ,,Wymagania ogdlne".
2.2. Materialy.

- rury stalowe 193,7x10; - 7067 kg
-blacha gr. 10 mm 240x240 mm; - 145 kg.
3. Sprzet.

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST M 00 00 00 ,, Wymagania ogdlne".
Do whbijania rur stalowych stanowiacych podpory posrednie moga by¢ stosowane urzadzenia kafarowe z mtotem
spalinowym. Nie nalezy stosowa¢ do wbijania pali mtotow o masie mniejszej niz 0,7 masy wbijanego pala. Sprzet do
whbijania pali musi by¢ sprawny technicznie i posiadaé¢ aktualne zaswiadczenie dopuszczajace go do pracy. Sprzet
moze pracowa¢ pod nadzorem osoby posiadajacej wazne uprawnienia do jego obstugi. Sprzet, ktory ulegt awarii musi
by¢ usunigty z terenu budowy.
4. Transport.
Ogolne warunki transportu podano w SST M- 00 00 00 ,,Wymagania ogolne".
Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie rur stalowych powinny odbywaé si¢ w sposdb gwarantujacy
zachowanie ich dobrego stanu technicznego. Ulozenie rur na srodkach transportowych powinno odpowiadaé
wymaganiom obowiazujacym w ruchu po drogach publicznych. Rury stalowe powinny by¢ tak ulozone i
ustabilizowane. Aby w czasie transportu nie nastapito ich przemieszczenie lub zsunigcie.
5. Wykonanie robét.
5.1. Ogélne warunki wykonania robét.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania podano w SST M 00 00 00 ,, Wymagania ogdlne".
5.2. Skladowanie rur stalowych.
Rury stalowe, ktore beda wykorzystane jako pale powinny by¢ zlozone na placu skladowym na podktadach
drewnianych usytuowanych w miejscach zapewniajacych niezmienno$¢ cech geometrycznych sktadowanych
elementow. Wskazane jest sktadowanie rur w jednej warstwie.
5.3. Whijanie pali z rur stalowych. 5.3.1.
Okreslenie warunkéw wbijania. Przed
przystapienie do wbijania pali nalezy:

- przygotowac stanowisko pracy dla urzadzenia wprowadzajacego pale w grunt;

- przygotowac drogi ruchu dla urzadzenia wbijajacego i srodkow transportowych;

- wyznaczy¢ usytuowanie pali;

- zaznaczy¢ na rurach odcinki polmetrowe;

- ustawienie kafara na miejscu whijania.
Kafar nalezy ustawi¢ tak aby o§ pionowa miota pokrywala si¢ z punktem osiowym wytyczajacym Srodek
geometryczny pala. Pale po wbiciu nalezy:

- obcia¢ do wymaganej rzednej,

- wykona¢ glowicg pala z blach o gr. 10 mm.



Wymagana no$no$¢ jednego pala 60 kN (6 T ).
Do zaglebienia pali w grunt przewidziano mtot spalinowy wolnospadowy.
Z uwagi na to ze w istniejacym pomoscie zastosowano drewniane podpory palowe i przenosity skutecznie obciazenie
od przegsel w projektowaniu obecnych podpér zrezygnowano z badan geotechnicznych w celu okreslenia wielkoS$ci
zaglebienia pala. Pale zaglebi¢ w grunt na minimalna glebokos¢ 3 m. Dalsze zglebianie uzalezni¢ od wielkosci
uzyskanego wpedu od jednego uderzenia mtota (metoda dynamiczna).

W zalezno$ci od typu zastosowanego miota obliczy¢ wielko$s¢ wymaganego wpedu:

Wzor Brixa: e=hx O’°xq/Ux(Q+q)’xn  (cm)

Q - cigzar czeéei uderzeniowe j mtota (T );

g - cigzar wbijanego pala z czgscia mlota spoczywajaca na palu ( T );
U - wymagany udzwig pala ( T );

h - wysokos$¢ spadu czesci uderzeniowej mtota ( cm );

e - wped pala na jedno uderzenie mtota ( cm );

n - wspotczynnik : 3 -4 .

5.3.2. Dokumentacja wbijania pali.
W czasie wprowadzania pali w grunt nalezy prowadzi¢ pomiar zaglgbienia pala po serii 10 uderzen mitota z
wyznaczonej wysokosci. Uzyskane wyniki nalezy umieszcza¢ w dzienniku wbijania pali. Przy wbijaniu pierwszych 2
- 3 pali pod kazda z podpor, zaglebienia pali mierzy sig po kazdej serii 10 uderzen mtota. W przypadku stwierdzenia,
ze wielkos$ci pomierzonych zaglgbien pali zapewniaja wymagana no$nosé, rejestracje wielkosci zaglebien dalszych
pali mozna ograniczy¢ do koncowych odcinkéw pali o dtugosci okoto 1,5 m, lecz nie mniej niz 10 ostatnich serii
uderzen mtota.
Dziennik wprowadzania pali w grunt nalezy prowadzi¢ dla kazde podpory.
Uznaje sig, ze pale wprowadzone w grunt sa zdolne do przenoszenia obciazen projektowych, jezeli:
- zaglebienia z ostatnich serii uderzen mlota sa mniejsze od wielkosci wpgdu obliczonego dla konkretnych
warunkoéw wbijania;
- spod pala uzyskat projektowana rzedna.
5.3.3. Dziennik whbijania pali.
W czasie wykonawstwa robot palowych nalezy na biezaco prowadzi¢ dziennik wbijania pali. Nalezy w nim notowac:
- wyniki pomiaréw zaglebien pali;
- zmiany potozenia pali w trakcie wbijania;
- rzedne, do ktorych zostaty doprowadzone spody pali;
- odchylenia od kierunku projektowanego.
Zatacznikiem do dziennika whbijania pali jest szkic rzeczywistego rozmieszczenia pali pod podpora. Wzér dziennika
whbijania pali podaje norma PN - 83/B - 02482 ,, Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i fundamentow palowych".
6. Kontrola jakoS$ci robot.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST M- 00 00 00.
6.2. Szczegélowa kontrola jakosci.
W czasie wbijania pali nalezy kontrolowac:
- zgodnie z projektem wytyczenie miejsc wbijania pali;
- zgodnos¢ z projektem kierunku ustawienia pali;
- wspotosiowos¢ pala i miota;
- spos6b pomiaru i rejestracji zaglebien pali.
Zaglebienie pali po kazdej serii 10 uderzen miota mierzy si¢ z doktadnoscia do 1 mm. Tolerancje wbijania pali sa
nastepujace:
- przesunigcie pala w kierunku podtuznym i poprzecznym mostu - nie wigksze niz 5 cm;
- odchylenie od kierunku whbijania - nie wieksze niz 1,5 %;
- réznica poziomoéw glowic pali po wbiciu i obcigeiu nie powinna przekraczaé 2 cm.
7. Obmiar robdét.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST M- 00 00 00.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest 1 szt. wprowadzonego w grunt pala z rury stalowej o okreslonej dlugosci.
8. Odbiér robét.
8.1. Ogolne warunki odbioru robot.
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST M 00 00 00 ,,Wymagania ogdlne".
8.2. Odbidr robot palowych.
Ocena robdt polega na stwierdzeniu zgodno$ci ich wykonania z dokumentacja techniczna i przeprowadzana jest
zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 6 niniejszej specyfikacji.
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9. Podstawy platnosci.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST M- 00 00 00.
9.2. Cena jednostki ocbmiarowe;j.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- zakup 1 dostarczenie na budowg wszystkich niezbgdnych czynnikéw produkeji;
- organizacja placu sktadowania rur stalowych, roztadunek ze §rodkéw transportowych i przemieszczanie pali w
obrgbie placu i zaplecza budowy wraz z likwidacja placu sktadowego;
- opracowanie projektu technologii wbicia pali;
- roboty pomiarowe i wyznaczania osi pali;
- przygotowanie stanowiska dla urzadzenia wbijajacego;
- montaz, demontaz i przemieszczanie urzadzenia do wbijania pali;
- wbicie pali;
- roboty kontrolno- pomiarowe;
- wypehnienie pali betonem.
10. Przepisy zwiazane.
- PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. No$no$¢ pali i fundamentéw palowych.

11



S.S.T. PRZYCZOLEK.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3.Zakres robét objetych SST.
Obejmuje:
- wykonanie deskowania ,
- przygotowanie i montaz zbrojenia,
- utozenie i zaggszczenie mieszanki betonowej,
- pielggnacja betonu.
1.4. OkreSlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i SST M.00.00.00
"Wymagania og6lne".
1.5. Ogélne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialow i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng oraz z zaleceniami Inspektora.
2.Materialy
- stal zbrojeniowa A-IlI,
- beton C- 25/30,
- chudy beton,
- ptyty OSB gr. 22 mm,
- krawedziaki iglaste ,
- gwozdzie budowlane,
- §ciagi stalowe .
3.Sprzet.
- §rodek transportowy,
- prosciarka do pretow,
-nozyce do pretow,
- gigtarka do pretow,
- wibrator pograzany.
4. Transport.
- dowolny rodzaj §rodkow transportowych, shuzacy do przewozu materialow i sprzetu,
- samochodowa mieszarka transportowa do betonu - zabezpiecza producent betonu,
- pompa do betonu na samochodzie - zabezpiecza producent betonu.
5.Wykonanie robot
5.1. Ogélne warunki wykonania
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
5.2. Deskowanie.
Tolerancje wymiaréw deskowania :
- rozstaw zeber usztywniajacych +0.5% i nie wigcej niz 1.0 cm,
- prostoliniowos$¢ krawedzi form +0.2% i nie wigcej dla catej dtugosci niz 3.0 cm,
- odchylenie od pion $ciany formy +0.2% i nie wigcej niz 0.4 cm,
- miejscowa niero6wnos¢ formy sprawdzana tata dlugosci 3.0 m +0.2 cm.
- rozstaw elementow form okres$lajacy wymiary zewngtrzne wytwarzanego w formie prefabrykatu:
- 0.1% wysokosci i nie wigcej niz -0.2 cm +0.2% wysokosci i nie wigcej
niz +0.5 cm -0.1% grubosci (szerokosci) i nie wigeej niz -0.2 cm +0.2%
grubosci (szerokosci) i nie wigeej niz -0.4 cm +0.1% dlugosci belki i nie
wigcej niz +2 cm.
5.3. Przygotowanie i montaz zbrojenia.
Dopuszczalne tolerancje w zakresie cigcia, gigcia i rozmieszczenia zbrojenia:
- otulenie zwigkszone max - 5 mm (nie przewiduje si¢ zmniejszenia otulenia),
- rozstaw pretow w Swietle + 10 mm,
- dlugos¢ preta miedzy odgigciami + 10 mm,
- miejscowe wykrzywienie + 5 mm,
- dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostopadtej 3%,
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-réznica w rozstawie migdzy pretami gtownymi + 0,5 cm,
-rdéznica w rozstawie strzemion + 2 cm.
5.4. Ulozenie i zageszczenie mieszanki betonowej.
Przed przystapieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzi¢ ptozenie zbrojenia, zgodnos$¢ rzednych z projektem,
czysto$¢ deskowania oraz obecno$¢ wkladek dystansowych zapewniajacych wymagana wielko$¢ otuliny min. 5 cm.
Betonowa nalezy wykonywaé w temperaturach nie nizszych niz + 5 ° C.
Przed przystapieniem do betonowania nalez przygotowac sposob postgpowania na wypadek ulewnego deszczu
(ostony wodoszczelne).
Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0 ° C w okresie twardnienia betonu nalezy wcze$niej podjaé
dziatania organizacyjne w celu odpowiedniego ostonigcia i podgrzania zabetonowanej konstrukcji. Czas transportu i
wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:
-90 minut przy temperaturze otoczenia + 15°C
- 70 minut przy temperaturze otoczenia + 20 ° C
-30 minut przy temperaturze otoczenia + 30 ° C
Mieszanki betonowej nie nalezy podawac¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktora spada . Przy
wigkszej wysokosci mieszankg nalezy podawac za pomoca rynny zsypowej. Przy zageszczaniu mieszanki nalezy
przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
- wibratory wglebne nalezy stosowac o czgstotliwos$ci min. 6000 drgan/min. z bulawami o §rednicy nie
wigkszej niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w ptaszczyznie poziomej,
-nie wolno dotykaé zbrojenia butawa wibratora,
-butawe w jednym miejscu przytrzymac 20 - 30 sek.
- kolejne miejsca zaglebienia butawy powinny by¢ oddalone od siebie 0 1,4 R (R - promien skutecznego
dziatania wibratora, wynosi zwykle: 0,35 - 0,7 m).
5.5. Pielegnacja betonu.
Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowywaniu wody z betonu i chroniacymi beton przed deszczem i
nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz + 5 ° C nalezy nie poZniej niz po 12 godz. Od
zakonczenia betonowania rozpoczaé pielggnacje wilgotno$ciowa betonu i prowadzi¢ ja przez polewanie co
najmniej 3 X na dobg przez co najmniej 7 dni.
6. Kontrola jakosci robét.
Kontrola jako$ci wykonanych robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z projektem.
Dla okre$lenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje przyczotka nalezy w trakcie betonowania pobieraé
probki kontrolne w postaci kostek szesciennych o boku 15 cm, w ilo$ci po 3 szt. z kazdego przyczotka . Na
wykonawcy spoczywa obowiazek wykonania badan laboratoryjnych, gromadzenie wynikéw badan i przedstawiania
ich Inspektorowi.
7. Obmiar robot. Jednostka
obmiarowa jest:
a) dla deskowan : m?
b) dla zbrojenia: t stali uzytej do zbrojenia betonu
c¢) dlabetonowania : m® betonu
8. Odbiér robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST M. 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".
Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu :
deskowania i zbrojenia dokonywanego na podstawie wynikéw pomiarow, badan i oceny wizualne;.
9. Podstawa platnosci.
Zgodnie punktem 9 M 00. 00. 00.

13



S.S.T. - MONTAZ DZWIGAROW, OCZEPOW I WSPORNIKOW
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczeg6lowe dotyczace rob6t wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty obejmuja :
- przygotowanie elementéw stalowych w warunkach warsztatowych wg dokumentacji projektowej,
- faczenie (spawanie) elementéw w kolejnosci: oczepy, dzwigary.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w M.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodnos$¢ z Projektem, Specyfikacja i
poleceniami Inspektora . Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".
2. Materialy.

- dwuteownik 200 stal 18G2A

- dwuteownik HEB 120 stal 18G2A

- profil zamknigty (kwadrat) stal St3Sx

- elektrody otulone EA 1.46 ,

- tlen techniczny gat. I,

- acetylen techniczny rozpuszczony.
3. Sprzet .

- §rodek transportowy,

- spawarka elektryczna 500 A,

- szlifierka elektryczna
4, Transport.
Dowolny rodzaj §rodkow transportowych , stuzacy do przewozu materialow i sprzetu.
5. Wykonanie robét.
5.1. Ciecie elementow.
Cigcie elementéw mozna wykona¢ dla stali St3SX pita albo stosowac cigcie gazowe (tlenowe) reczne.
Ostre brzegi po cigciu nalezy wyrownac . Po cigciu tlenowym powierzchnie cigcia i powierzchnie przylegte
powinny by¢ oczyszczone z zuzla, gradu, naciekow i rozpryskow materiatu.
5.2. Laczenie elementow.
Wszystkie prace spawalnicze mozna powierzy¢ jedynie wykwalifikowanym spawaczom, posiadajacym aktualne
uprawnienia. Temperatura otoczenia przy spawaniu stali niskostopowych o zwykte] wytrzymatosci powinna by¢
wyzsza niz 0°C, a stali o podwyzszonej wytrzymatosci wyzsza niz +5°C. Niedopuszczalne jest spawanie podczas
opadow atmosferycznych przy nie zabezpieczeniu przed nimi stanowisk roboczych i zlaczy spawanych. W
utrudnionych warunkach atmosferycznych (wilgotno$¢ wzgledna powietrza wigksza niz 80%, mzawka, wiatry o
predkosci wigkszej niz 5 m/sek., temperatury powietrza nizsze niz podane wyzej) nalezy opracowaé i uzgodnic
specjalne srodki gwarantujace otrzymanie spoin nalezytej jakosci. Obrobke spoin mozna wykonaé recznie szlifierka .
Do wykonania potaczen spawanych mozna uzywaé wytacznie materialdw posiadajacych zaswiadczenie o jakosci. Do
wykonania spoin szczepnych nalezy stosowaé spoiwa w gatunku takim samym jak na warstwy przetopowe i na
pierwsze warstwy wypetniajace.
Opakowanie, przechowywanie i transport elektrod , drutow do spawania i topnikow powinny byé zgodne z
wymaganiami obowiazujacych norm i zaleceniami producentow.
6. Kontrola jakoS$ci robot.
Zgodnie z punktem 6.1 M 00. 00. 00.
Obejmuje badania konstrukcji w czasie montazu na miejscu budowy (kontrola zewngtrzna).
7.0dbiér robét.
Odbidr robot objetych Specyfikacja polega na sprawdzeniu zgodnos$ci zamontowanych elementéw z Projektem oraz
prawidtowosci wykonanych spoin.
8.Obmiar.
Jednostka obmiarowa robot jest kg wbudowanej konstrukcji oraz m wykonanej spoiny.
9.Podstawa platnosci. Zgodnie
punktem 9 M 00. 00. 00.
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S.S.T. ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE KONSTRUKCJI STALOWEJ .
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty obejmuja :
- przygotowanie powierzchni do malowania
- nanoszenie warstwy gruntu
- nanoszenie farb nawierzchniowych.
Wszystkie elementy stalowe powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie w warunkach warsztatowych, tylko styki
montazowe nalezy zabezpieczy¢ na budowie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne kresleniami podanymi w SST M- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" oraz z
obowiazujacymi odpowiednimi normami.
Aklimatyzacja (sezonowanie) powloki - stabilizacja powloki malarskiej w celu uzyskania przez nia zaktadanych
wiasciwosci uzytkowych.
Czas przydatnoS$ci wyrobu do stosowania - czas, w ktorym material malarski po zmieszaniu sktadnikow nadaje si¢
do nanoszenia na podtoze.
Farba - wyrob lakierowy pigmentowy, tworzacy powtoki kryjaca, ktora spetnia przede wszystkim funkcj¢ ochronna.
Farba do gruntowania przeciwrdzewna - farba wytwarzajaca powloki gruntowe wykazujace zdolnosci
zapobiegania korozji metali dzigki zawartosci w powtoce sktadnikéw hamujacych procesy korozji podioza.
Malowanie nawierzchniowe - naniesienie farby nawierzchniowej na warstwe gruntujaca lub migdzywarstwa w celu
uszczelnienia i uodpornienia ich na wystgpujace w atmosferze czynniki agresywne oraz uszkodzenia mechaniczne.
Temperatura punkt rosy -temperatura, w ktorej zawarta w powietrzu para wodna osiaga stan nhasycenia. Po
obnizeniu temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej temperatury punktu rosy nast¢puje wykraplanie si¢
wody zawartej w powietrzu.
Rozcienczalnik - lotna ciecz dodawana do farby lub emalii w celu zmniejszenia lepkos$ci do warto$ci przewidzianej
dla danego wyrobu.
Zabezpieczenie antykorozyjne - wszelkie celowo zastosowane $rodki zwigkszajace odpornos$¢ obiektu lub jego
elementu na dziatanie korozji.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ST i
poleceniami Inspektora.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST MDU. 00.00.00 ,,Wymagania ogblne".
2. Materialy
2.1. Wymagania ogolne
Konstrukcja stalowa podlegajaca zabezpieczeniu wymaga zastosowania specyficznych zestawow malarskich o
podwyzszonej trwatosci, a to, ze wzgledu na warunki jej pracy cechujace si¢ nastgpujacymi wlasciwosciami:
- trudnoscia z renowacja powtok,
- konstrukcja podlega duzym odksztalceniom, wymagane jest wigc odpowiednia elastycznos$¢ zastosowanych
powtok.
2.2. Wymagania formalne
Doboru zestawu pokry¢ malarskich dokonuje Wykonawca we wiasnym zakresie.
Dobrany zestaw pokry¢ winien:
- posiada¢ Deklaracje Zgodnosci wydana przez producenta i Aprobatg Techniczna,
- odpowiada¢ warunkom niniejszej ST
- uzyska¢ akceptacje Inspektora.
2.3. Podstawowe materialy zestawu malarskiego
Dla warstwy gruntujacej:
Dwusktadnikowa farba gruntujaca na bazie zywicy epoksydowej z dodatkiem pigmentow i zawartosci pytu
cynkowego powyzej 90% w suchej masie, ggstosci powyzej 2,7 kg/dm3 o grubosci suchej warstwy 80 mikronéw. Dla
miedzywarstwy:
Dwusktadnikowa farba na bazie zywicy epoksydowej z ptatkowym wypetiaczem metalicznym typu MIO oraz
aluminium 1 talkiem zapewniajaca wlasciwa ochrong konstrukcji przez okres minimum 4 lat o grubosci suchej
warstwy 80 mikronow.
Dla warstwy nawierzchniowej:
Dwusktadnikowa farba nawierzchniowa na bazie poliuretanu. Grubos$¢ suchej warstwy minimum 80 mikronow.
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Calkowita grubo$¢ powloki malarskiej powinna wynosi¢ 240 mikronéw.

Kolor biatym dla stupkéw poreczowych (RAL 9010) natomiast dla pozostatych elementow kolor powierzchni szary
(RAL 7001).

2.4. Wymagania szczegolowe

Podczas przygotowania produktu nalezy $ci§le stosowac si¢ do zalecen producenta i danych zawartych w kartach
technicznych poszczegdlnego produktu oraz przestrzega¢ warunkoéw jego uzycia. Na kazdym opakowaniu
dostarczonej farby musza by¢ wszystkie napisy po polsku. Farby nalezy przechowywaé¢ w warunkach i okresach czasu
okreslonych przez producenta.

Z uwagi na to, ze sa to farby dwuskladnikowe nalezy $cisle przestrzega¢ i kontrolowa¢ podane przez producenta
warunki mieszania i czasy przydatnosci do uzycia po zmieszaniu. Na pojemniku ze zmieszana farba musi by¢
umieszczona na widocznym miejscu godzina, w ktorej uptywa czas przydatnos$ci farby do uzycia po wymieszaniu.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST M.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne". Roboty mozna wykona¢ przy
uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora.

3.2. Sprzet do czyszczenia konstrukeji

Czyszczenie konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ mechanicznie urzadzeniami o dziataniu strumieniowo -§ciernym na
mokro dowolnego typu, zaakceptowanymi przez Inzyniera. Sprze¢t do czyszczenia oraz przedmuchiwania lub
odkurzania oczyszczonych powierzchni musi zapewnia¢ strumien odoliwionego i suchego powietrza.

3.3. Sprzet do malowania

Nanoszenie farb nalezy wykonywaé zgodnie z kartami technicznymi produktéw, instrukcjami naktadania farb
dostarczonymi przez producenta farb.

4. Transport

4.1. Warunki ogélne transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

4.2. Transport wyrobéw lakierowych i rozcienczalnikéw.

Transport wyrobow lakierowych i rozcienczalnikéw winien odby¢ si¢ z zachowaniem odpowiednich przepisow
Oprzewozie materiatdow niebezpiecznych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonania

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdot uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonane pokrywanie powlokami malarskimi.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Przygotowanie powierzchni do malowania

Powierzchnie przewidziane do malowania nalezy oczysci¢ do stopnia czysto$ci Sa2. Oczyszczenie polega na
usunigciu z powierzchni stalowych zanieczyszczen w postaci farby, zgorzeliny, rdzy, thuszczow, smardéw, kurzu, pyhu,
wilgoci i resztek z procesu spawania. Podstawowa czynnoscia jest usunigcie starej farby, zgorzeliny i rdzy, co nalezy
wykona¢ metoda strumieniowo - $cierna (hydropiaskowanie). Przedtem nalezy jednak usunaé¢ z powierzchni
konstrukcji zanieczyszczenia organiczne (tluszcze, smary) - zaleca si¢ uzywanie do tego celu rozcienczalnikow,
dopuszczajac uzywanie innych srodkow o podobnej skutecznosci.

Pyt i kurz nalezy usuna¢ z oczyszczonych powierzchni bezposrednio przed malowaniem przy pomocy szczotek z
wlosia lub przy pomocy przedmuchiwania strumieniem suchego, odoliwionego powietrza badZz przy pomocy
odkurzaczy przemystowych. Przygotowanie powierzchni stali domalowania musi by¢ zgodne z norma PN-1SO/8501.
Oczyszczone powierzchnie nalezy pokry¢ farba do gruntowania nie pdzniej niz po uptywie 3 godzin od czyszczenia.
Dla nowych konstrukeji wymagane jest oczyszczenie powierzchni do stopnia czystosci Sa21/2 wg ISO 8501. Sposob
czyszczenia pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy, musi on jednak gwarantowac uzyskanie wymaganego stopnia
czystosci i by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

5.2.2. Nanoszenie powlok malarskich

Nanoszenie farb nalezy wykonywac¢ zgodnie z kartami technicznymi produktow.

5.2.2.1. Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej Konstrukcji, a takze temperatura i wilgotnos¢
wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom podanym w kartach technicznych poszczegdlnych produktow.
Zwraca si¢ uwage na zréznicowana tolerancje poszczegdlnych produktéw, na wilgotno$¢ powietrza oraz temperature
powietrza i malowanej konstrukcji.

Nie wolno prowadzi¢ robdt malarskich w czasie deszczu, mgly i w czasie wystgpowania rosy

-temperatura powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30 od temperatury punktu rosy.

Najodpowiedniejsza temperatura powietrza wynosi +15° C do +25°C.

Nalezy przestrzega¢ warunku, by $wieza powloka malarska nie byta narazona w czasie schnigcia na dziatanie kurzu
ldeszczu. Nalezy przestrzega¢ czasu schnigcia poszczegolnych warstw.

5.2.2.2. Przygotowanie materialéw malarskich oraz sprzetu.

Przed uzyciem materialow malarskich nalezy sprawdzi¢ ich atesty jakosci, termin przydatnosci do aplikacji.
Inspektora moze zaleci¢ wykonanie badan kontrolnych wybranych lub pelnych, przewidzianych w zestawie
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wymagan dla danego materiatu i wg metod przewidzianych w odpowiednich normach.

Kazdy material powlokowy nalezy przygotowac do stosowania §cisle wg procedury podanej we wlasciwej dla danego
materialu karcie technicznej. W ogdlnym ujeciu na procedurg ta sktadaja sie¢ mieszanie zawartosci poszczegdlnych
opakowan w celu jej ujednolicenia, mieszanie ze sobg w okreslonych proporcjach i okre§lony sposob poszczegdlnych
sktadnikéw (opakowan), dodawanie rozcienczalnika o rodzaju i w ilosciach dostosowanych do metody aplikacji (i
ewentualnie do temperatury otoczenia). Zaleca si¢ uzywanie mieszadet mechanicznych.

Sprzet do malowania (pistolety natryskowe, pompy, wegze, pedzle) nalezy myc¢ bezposrednio po uzyciu stosujac
rozcienczalniki zalecane przez producentow farb.

5.2.2.3. Gruntowanie .

Farby do gruntowania nalezy nanosi¢ w sposob okreslony w kartach technicznych odpowiadajacy tym farbom.
5.2.2.4. Nanoszenie farb nawierzchniowych

Farby nawierzchniowe nalezy nanosi¢ na konstrukcje juz pokryte gruntem. Powierzchnia nowych elementow po
transporcie i skladowaniu musi zosta¢ oczyszczona. Jezeli zostat przekroczony okres, jaki producent farb przewiduje
pomigdzy naktadaniem farby do gruntowania a naktadaniem nawierzchniowej farby nalezy przeprowadzi¢ zalecane
przez niego przygotowanie powierzchni np. przez umycie powierzchni odpowiednim rozciefczalnikiem. Farby
nawierzchniowe nalezy nanosi¢ w sposob okreslony w kartach technicznych, odpowiadajacych tym farbom.

5.2.2.5. Uzytkowanie powlok malarskich

Konstrukcjom zagruntowanym nalezy zapewni¢ odpowiednie warunki, chroniac od opadéw atmosferycznych, kurzu i
brudu. Powtoki malarskie winny by¢ chronione w czasie transportu elementéw przez odpowiednie przektadki z gumy
lub filcu, a elementy musza byé odpowiednio mocowane. Elementy konstrukcyjne powinny by¢ zaopatrzone w
uchwyty utatwiajace zatadunek i roztadunek. Nie dopuszcza si¢ sktadowania elementow konstrukcji bezposrednio na
ziemi, winny by¢ sktadowane na podktadkach z drewna, stali lub betonu, co najmniej 300 mm nad poziomem terenu.
Elementy zagruntowane mozna transportowa¢ po catkowitym wyschnieciu powloki. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

6.2. Sprawdzenie jakos$ci materialéw

Ocena materiatdw winna by¢ oparta na atestach Producenta. Producent jest zobowiazany przedstawi¢ Odbiorcy
orzeczenie kontroli o jako$ci wyrobu, a na zyczenie Odbiorcy farb do gruntowania za§wiadczenie o wynikach ostatnio
przeprowadzonych badan pelnych danego materiatu. W przypadku braku atestu, Wykonawca powinien przedstawic
wlasne badania wykonane zgodnie z metodami badan okreslonymi w normach przedmiotowych i w zakresie beda
uzgodnionych z Inspektorem.

6.3. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do gruntowania

Ocene przygotowania powierzchni stali do gruntowania przeprowadza si¢ w oparciu o PN-70/H-97052 oraz
wymagania zawarte w kartach technicznych produktow wymienionych w niniejszej ST. Polega ona na wizualnej
ocenie stopnia czystosci i chropowatosci powierzchni stali oraz ocenie stanu powierzchni (suchos$¢, brak zapylen i
zanieczyszczen olejami i smarami, brak rdzy nalotowej). Oceng przeprowadza si¢ bezposrednio po przygotowaniu
powierzchni, jednak nie pézniej niz po 3 godzinach oraz dodatkowo bezposrednio przed malowaniem.

6.4. Kontrola nakladania powlok

Kontrola naktadania powlok winna przebiega pod katem poprawno$ci uzytego sprzgtu, techniki nakladania
materiatdbw 1 stosowania parametrow technologicznych oraz przestrzenia zalecen dotyczacych warunkow
pogodowych i zabezpieczenia §wiezo wykonanych powlok a takze przestrzegania czasu schnigcia i aklimatyzacji
powtok. Inzynier moze zaleci¢ pomiar w czasie nanoszenia grubosci mokrych powlok poszczegdlnych warstw wg
PN-93/C-81545. Sprawdzeniu podlega liczba wykonanych warstw powtok malarskich.

6.5. Sprawdzenie jakosci wykonanych powlok

Oceng jakosci wykonanych powtok wykonuje si¢ po zagruntowaniu oraz po wykonaniu warstw nawierzchniowych.
Oceng dokonuje si¢ pod katem grubo$ci porowatosci i przyczepnosci pokrycia oraz wygladu powloki malarskie;j.
Badania przeprowadza si¢ na powlokach suchych i po aklimatyzacji (wysezonowanych).

Grubos¢ powtoki winna by¢ zgodna z projektowana. Mierzy si¢ ja przy pomocy metod nieniszczacych, przy pomocy
przyrzadow magnetyczno - indukcyjnych, zgodnie z PN-93/C-81515 lub innych zapewniajacych doktadnos¢ + 10%.
Warstwy gruntowe nie powinny mie¢ pomarszczen i zaciekow oraz wyglad matowy.

Warstwy nawierzchniowe powinny mie¢ powierzchni¢ gtadka bez pomarszczen, zaciekéw i chropowatosci.
Powtoka nie moze odstawaé od podtoza i mie¢ wtracenia ciat obcych.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 metr kwadratowy powtoki malarskiej trzy warstwowej o grubosci 240 um.

8. Odbior robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST DM. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

Roboty objgte niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory jest

dokonywany na podstawie wynikow pomiarow, badan i oceny wizualne;j.

9. Podstawa platnosci. Zgodnie

punktem 9 M 00. 00. 00.
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S.S.T. ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE POWIERZCHNI BETONOWYCH .

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegolowe dotyczace robdt wymienionych w pkt.
1.1. jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot zwiazanych z
zabezpieczeniem powierzchni betonowych przyczotkow. Zakres robdt obejmuje:

- czyszczenie przez hydropiaskoanie lub piaskowanie powierzchni betonowych

- szpachlowanie zamykajace pory materiatami PCC grubosci 1 mm;

- zabezpieczenie powierzchni betonu:

° powierzchnie odstonigte
- $rodek gruntujacy
- powloka cienkowarstwowa ( 2x )
o powierzchnie zasypane gruntem ( 2x ).

1.4.0kreSlenia podstawowe.
1.4.1. Antykorozyjne zabezpieczenie betonu - zabezpieczenie betonu przed korozja poprzez ograniczenie lub
wyeliminowanie dziatania agresywnego czynnikow atmosferycznych lub wody i innych substancji szkodliwych na
konstrukcje.
1.4.2. Hydrofobizacja powierzchni betonu - proces polegajacy na nasyceniu powierzchniowych warstw
stwardniatego betonu substancjami chemicznymi, powodujacymi brak zwilzalnoéci zabezpieczonych powierzchni
przez wodg.
1.4.3. Impregnacja powierzchniowa - proces polegajacy na nasyceniu powierzchni betonu $rodkami
uszczelniajacymi jego pory i nadajacymi powierzchni wlasciwosci hydrofobowe.
1.4.4. Powloka - warstwa wykonana z materiatéw ciektych na odpowiednio przygotowane podloze za pomoca
technik malarskich.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST 1
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
2. Materialy.
2.1.Powloki ochronne - powierzchnie odslonigte.
Materiaty do wykonania powtok ochronnych:

- materiat gruntujacy w postaci np. dyspersji wodnej, przeznaczony na podtoza o

wytrzymato$ci powierzchniowej na rozciaganie > 1,0 MPa.

- material kryjacy - powtoka cienkowarstwowa (200 - 300 um) w postaci np. dyspersji wodnej, elastyczna

-przenoszaca mniejsze zarysowania powstajace w wyniku normalnej pracy konstrukcji, utwardzajaca si¢ pod

wplywem $wiatla.
Powloki ( gruntujaca i kryjaca ) powinny stanowi¢ jeden system barwnych powtok ochronnych na betonowe elementy
konstrukcji. System winien charakteryzowac si¢ elastyczno$cia na obciazenia atmosferyczne, dziatanie mrozu i soli
odladzajacych, wysokim oporem dyfuzyjnym na CO, i niski na pare wodna. Materiaty winny by¢ nietoksyczne i
nieszkodliwe dla sSrodowiska naturalnego.
2.2.Material izolacyjny - powierzchnie w gruncie.
Materiat dwusktadnikowy, powtokowy na bazie oleju smotowego i zywicy epoksydowej. Materiat winien
charakteryzowac si¢ ciagliwoscia, twardo$cia, odpornos$cia na §cieranie, uderzenia, wode, srodki chemiczne.
Przed wbudowaniem materiatbw Wykonawca musi przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru numer partii towaru oraz
aktualne
wyniki badan w ramach nadzoru wewngtrznego producenta materiatu. Materialy winny posiada¢ aktualne Aprobaty
techniczne.
3. Sprzet.
Prace beda wykonywane recznie przy uzyciu pedzli, watkoéw malarskich Iub pistoletu natryskowego. Sprzet winien
by¢ zgodny z technologia nanoszenia okre$lona przez Wytwoérce materiatu.
4. Transport.
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w oryginalnych pojemnikach, zabezpieczonych
przed uszkodzeniem i wylaniem zgodnie z wymaganiami Producenta. Transport i przechowywanie materiatdw musza
zapewnia¢ zachowanie przez preparat wymaganych wlasciwosci. Pojemniki nalezy przechowywaé w suchym miejscu
w temperaturze od + 5 do + 35° C.
5. Wykonanie robot.
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5.1.0golne warunki wykonania robét.
Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Wykonanie powtok do powierzchniowego zabezpieczenia betonu moze by¢ wykonywane przez Wykonawce
zaopatrzonego w odpowiednie wyposazenie i pod kierownictwem personelu przeszkolonego w zakresie
wykonywania powlok ochronnych betonu w konstrukcjach mostowych okreslonymi materiatami, co potwierdzone
winno by¢ odpowiednim $wiadectwem.
5.2.Zakres wykonywania robét.
Zabezpieczenie elastyczna powloka ochronng nalezy wykona¢ na powierzchniach przyczotka zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.
5.3.Przygotowanie podloza.
Podloze musi by¢ trwate 1 wolne od wszelkiego rodzaju zabrudzenia olejami i thuszczami. Wilgotno$¢ powinna by¢
zgodna z wymaganiami Producenta materiatu.
5.3.Przygotowanie materiatu.
Powloki ochronne - materiat dostarczony jest w postaci gotowej do stosowania. Przed uzyciem nalezy doktadnie
wymieszaé¢ przy pomocy mieszadla mechanicznego (okoto 300 - 400 obr./min.) tak aby najmniej zapowietrzy¢
mieszanke. Nalezy miesza¢ do uzyskania jednolitej konsystencji i barwy, nie krécej jednak niz 3 min. Przy
przygotowaniu materiatu nalezy przestrzegaé¢ Instrukcji Producenta. Przygotowanie preparatu ( mieszanie ) nalezy
wykona¢ bezposrednio przed nanoszeniem. Nalezy zwroci¢ uwagg, czy okresy gwarancji nie zostaty przekroczone i
czy preparat posiada odpowiednie atesty.
5.4. Metody nanoszenia. Malowanie
pedzlem, nanoszenie watkiem.
Wszystkie czynnosci zwiazane z nanoszeniem materiatu do powierzchniowego zabezpieczenia wykona¢ zgodnie z
Instrukcja Producenta. Ilo$¢ warstw powinna zapewni¢ grubos¢ wymagang w Dokumentacji Projektowej. Przy
naktadaniu poszczegolnych warstw nalezy przestrzegac zalecanych przez Producenta zakresow temperatur otoczenia
i podtoza oraz wilgotnosci powietrza, a takze wymaganych przerw pomi¢dzy nanoszeniem poszczegolnych warstw.
Nie wolno prowadzi¢ prac w czasie deszczu. Podloze oraz kazda nanoszona warstwa, winny by¢ odebrane przez
Inspektora Nadzoru.
6. Kontrola jakoS$ci robot.
Ogolne warunki kontroli jakosci robot podano w ST M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola robot obejmuje:
- sprawdzenie kwalifikacji personelu Wykonawcy;
- sprawdzenie posiadania przez stosowany preparat Aprobaty Technicznej;
- stwierdzenie wtasciwej jako$ci materiatu na podstawie atestu Producenta i kontroli dopuszczalnego okresu
magazynowania;
- kontrolg prawidlowos$ci przygotowania powierzchni przeznaczonej do pokrywania powtoka ochronna;
- wytrzymato$¢ na odrywanie podtoza:
o wartos¢ $rednia > 1,5 MPa
o warto$¢ minimalna - 1,0 MPa
- wizualng oceng wykonanego pokrycia ( jednorodno$¢ wykonania, brak pgcherzy i odspojen );
- oznaczenie rzeczywistej grubosci powlok.
Grubo$¢ powtoki powinna by¢ zgodna z warto$cia podana przez producenta ( z doktadnoscia + - 15%).
Grubos¢ tg okresla si¢ jako $rednig arytmetyczng pigciu pomiaréw w miejscach wyznaczonych przez
Inspektora Nadzoru. Grubos¢ okresla si¢ metoda nieniszczaca.
- sprawdzenie wytrzymato$ci na odrywanie.
Okreslenie wytrzymatosci na odrywanie wykonuje si¢ za pomoca przyrzadu do oznaczania wytrzymatosci
na odrywanie w pigciu miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Z badania sporzadza sig¢ protokot.
Wytrzymato$¢ na odrywanie winna by¢ zgodna z warunkami zawartymi w Aprobacie Technicznej. W
przypadku gdy nie jest podana winna wynosic¢:
o wartos¢ $rednia > 0,8 MPa
o warto$¢ minimalna - 0,5 MPa
7. Obmiar roboét.
Jednostka obmiaru jest Im® powierzchni betonowej zabezpieczonej antykorozyjnie preparatem antykorozyjnym
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.
8. Odbior robot.
Odbiorowi podlega:
a) materiaty do wykonania zabezpieczenia;
b) przygotowanie powierzchni przyczotkow;
¢) wykonanie powtok ochronnych na podstawie:
- stwierdzenia zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa;
- oceny wizualnej;
- pomiaru grubosci;
- pomiary wytrzymalo$ci na oderwanie.
9. Podstawa platnosci.
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Platnos¢ za 1 m® wykonanego zabezpieczenia powierzchni betonowych przyjmowac zgodnie z obmiarem, ocena

jakosci uzytych materiatow, oraz ocena jakosci wykonanych robdt na podstawie wynikow pomiarow i badan. 10.

Przepisy zwigzane.
-PN-91/B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady odbioru.
-PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Metoda
badan przyczepnos$ci powlok ochronnych.
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S.S.T. KONSTRUKCJE DREWNIANE
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegotowe dotyczace robot wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST.
- wbudowanie belek poprzecznych;
- montaz poktadu z deski ryflowanej;
- montaz porgczy.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i SST M.00.00.00
"Wymagania og6lne".
1.5. Ogé6lne wymagania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng oraz z zaleceniami Inspektora.
2. Materialy.
- krawedziaki iglaste nasycone 15x15 cm kl. I;
- krawedziaki iglaste nasycone strugane 10x12 cm K. I;
- deski iglaste nasycone strugane 4x16 cm KI. I;
- deski modrzewiowe ryflowane jednostronnie nasycone gr. 4 cmkl. I .
( peknigcia - niedopuszczalne, nie dopuszcza si¢ sekéw wystepujacych na krawedziach, skret wiokien nie
wigkszy niz 5 % , sinizna dopuszczalna zanikajaca przy struganiu, nie dopuszcza si¢ innych rodzajow
porazenia przez grzyby ),
- profil zamknigty (kwadrat) stal St3Sx;
- $sruby budowlane ocynkowane,
- wkrety tarasowe nierdzewne..
3. Sprzet.
- srodek transportowy,
- pita tarczowa,
- sprzet ciesielski.
4. Transport
Ogolne warunki transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne
5. Wykonanie robét.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w OST DM 00.00.00. ,,Wymagania og6élne" pkt 5.
Elementy konstrukcji drewnianych powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem budowlanym.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementéw konstrukcji drewnianych w odniesieniu do projektowanej dtugosci i
wysokosci elementu :
+ 0,l mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,
+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,
+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,
+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,
+ 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,
+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,
+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,
Otwory na $ruby powinny mie¢ $rednicg rowna srednicy $rub + 1 mm.
Dlugos¢ wkrgtow rowna min 1 - krotnej grubos$ci montowanej deski.
Potaczenia elementow wykonane tak, ze w szczeling przylegajacych elementdéw nie powinien wchodzi¢
szczelinomierz o grubosci 0,2 mm.
5.1. Impregnacja elementéw drewnianych.
5.1.1. Impregnacja w prefabrykacji.
Elementy drewniane nalezy zaimpregnowaé¢ metoda proézniowo-cisnieniowa dla drewna w klasie zagrozenia IV, wg
normy EN-351-1.
5.3.1. Impregnacja po montazu.
Po wykonaniu montazu impregnacji podlegaja pochwyty i przeciagi porgczy. Po montazu nalezy je oczysSci¢
metodami mechanicznymi i pomalowaé¢ dwuwarstwowo wysokoelastyczna farba wodoszczelna, paropszepuszczalna,
kryjaca (np. Elastoflex) w kolorze biatym (RAL 9010). Farbg nanies¢ pgdzlem lub watkiem do grubosci 160
mikronow.
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6. Kontrola jakoSci robot.

Zgodnie z punktem 6.1 M 00. 00. 00.

Polega na wizualnej ocenie jakos$ci wykonanych robot i zgodnos$ci z dokumentacja techniczna.
7.0bmiar robét

Jednostka obmiarowa robot jest m® wbudowanego drewna.

8.0dbior roboét.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST DM. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
9.Podstawa platnosci.

Zgodnie punktem 9 M 00. 00. 00.
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S.S.T. - WYPOSAZENIE POMOSTU
1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa pomostu
rekreacyjnego nad Jeziorem Chomiaskim.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt.
1.1. jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwiazanych z pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty obejmuja :
- montaz wyposazenia pomostu:

- drabinka zejSciowa ze stali kwasoodporne;.
1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w M.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodnos$¢ z Projektem, Specyfikacja i
poleceniami Inspektora . Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".
2. Materialy.

- drabinka zejSciowa ze stali kwasoodporne;.
3. Sprzet .

- $rodek transportowy,

- elektronarzedzia.
4, Transport.
Dowolny rodzaj §rodkéw transportowych , stuzacy do przewozu materiatlow i sprzetu.
5. Wykonanie robét.
5.1.Montaz drabinki zejSciowej ze stali kwasoodporne;.
Drabinka zejsciowa ze stali kwasoodpornej nalezy przymocowa¢ do krawedzi pomostu za pomoca $rub lub wkretow.
6. Kontrola jakoS$ci robot.
Zgodnie z punktem 6.1 M 00. 00. 00.
Obejmuje badania konstrukcji w czasie montazu na miejscu budowy (kontrola zewngtrzna).
7.0dbidr robét.
Odbidr robot objetych Specyfikacja polega na sprawdzeniu zgodnosci zamontowanych elementéw z Projektem oraz
prawidtowos$ci wykonanych spoin.
8.Obmiar.
Jednostka obmiarowa robot jest szt zamontowanych elementéw wyposazenia oraz m zamontowanych odbojnic.
9.Podstawa platnosci. Zgodnie
punktem 9 M 00. 00. 00.
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